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 Report 

 Voraussetzung 

 Technischer Aufbau 

 Ausblick 



Warum R-QM 

 Reduzierung von Fehlern! 

 bei der Optimierung von Programmen 

 beim Kopieren oder Spiegeln von 
Bewegungsprogrammen 

 oder beim Übertragen von Brushtabellen an 
mehrere Roboter 

 Änderungen nur durch registrierte Benutzer möglich 

 Intuitive Bearbeitung durch kundenorientierten  
Aufbau 



Warum R-QM 

 Nutzung von vorhandenen, beim Kunden 
registrierten, Programmen zum Bearbeiten aller 
Roboterprogramme wie z.B. 

 Shopflooreditor 

 Ultraedit 

 Beyond Compare 

die von R-QM aufgerufen werden. 

 Schnellere Bearbeitung durch Automatisierung von 
Download Vorgängen. 



Warum R-QM 

 Protokollierung aller Änderungen  

 zur (Selbst-) Kontrolle 

 zur Reduzierung von Fehlern  

 oder auch zum Nachweis beim Audit 

 Sortiert nach  

 Halle 

 Station 

 Datum 



Was ist R-QM 

 Software zur Verwaltung aller 

 Hauptprogramme 

 Bewegungsprogramme 

 Parameterlisten (Brushdateien) 

durch registrierte Benutzer möglich. 

 Bearbeitung von ABB - S4P, - S4P+ und - IRC5P 
Programmen identisch  

 keine separate Schulung für Parameteränderungen 
notwendig. 



Was ist R-QM 

 Report aller Änderungen  

 Wer 

 Wann 

 In welcher Station 

 An welchem Roboter 

 Welcher Typ  

 Welcher Bereich 

von jedem, der die Software installiert hat ohne Login 
möglich z. B. Gruppenleiter ... 



R-QM das Startfenster 

 Bedienung über 
Buttons 

 Angepasst nach 
Produktionsbereichen 

 Report 

 ohne Login 
möglich. 



R-QM der Login 

 Login erforderlich zur 
Bearbeitung der 
einzelnen 
Produktionsbereiche 

 Unterscheidung von 

 Administratoren  

 Benutzern 



R-QM Bereichsfenster 

 Produktionsbereiche 
dargestellt im Layout 
des Kunden. 

 Kennzeichnung des 
Produktionsbereiches 
im Fenstertitel. 

 Anwahl der Stationen 
durch Klicken auf die 
Station. 



R-QM Stationsfenster 

 Darstellung aller 
Roboter als Übersicht. 

 Anwählbare Roboter 
farblich dargestellt. 

 Aktiver Roboter mit 
farblichen Rahmen. 



R-QM Stationsfenster 

 Menüs für 

 Brushes 

 Lackierprogramm
e 

 Hauptprogramme 

 Durch den Administrator 
anpassbare 
Menüeinträge je 
Roboter. 

 Neue Typen durch den 
Administrator 
integrierbar. 



R-QM Bearbeitungsfenster 

 Download von Dateien 

 Upload von Dateien 

 Dateibrowser 

 Dateien editieren 

 Alte  Dateien  
( Datensicherungen ) 
zum Roboter 
übertragen. 



R-QM Bearbeitungsfenster 

 Upload von Dateien 
zum Roboter nur mit 
Angabe des Grundes. 

 Speichern des 
Grundes, des 
Bearbeiters und des 
Datums, roboter- und 
typbezogen in einer 
Datenbank. 



R-QM Bearbeitungsfenster 

 Im Dateibrowser 
werden alle Dateien 
absteigend sortiert 
dargestellt. 

 Letzte Änderungen 
stehen immer oben 



R-QM Aufruf externer Programme 

 Bearbeitung von 
Lackierprogrammen 
durch Aufruf des 
Schopflooreditors 
direkt im Grafikmodus.  



R-QM Brushbearbeitung 

Bei der Bearbeitung von 
Parameterlisten 
(Brushtabellen) wird der 
Shopflooreditor im 
entsprechenden Modus 
gestartet. 



R-QM Aufruf externer Programme 

 Eine Bearbeitung von 
Hauptprogrammen 
über frei 
konfigurierbaren Editor 
möglich. 

 Shopflooreditor 

 Ultraedit 

 ... 



R-QM Uploadfenster 

 Alle Roboter, die 
gleiche Dateien 
verarbeiten, werden 
für den Upload 
vorgemerkt und 
können abgewählt 
werden. 



R-QM Sicherheitskopie  

 Änderungen 
rückgängig machen 

 Anzeige des Benutzers 

 Anzeige des 
Änderungsgrundes 

 Auswahl nur eines oder 
aller Roboter möglich 



R-QM Reportfenster 

 Report aller 
Änderungen, die zum 
Roboter übertragen 
wurden 

 Selektierbare 

 Hallenbereiche 

 Stationen 

 Startdatum 

 Enddatum 

 



R-QM der Report 

Reportdatum 

Station 

Bearbeiter 

Änderungsgrund 

Datum 

Zeit 

Roboter Dateiname 

Firmen Logo 



R-QM Voraussetzung 

 Windows XP und Windows 7 getestet. 

 100MB freie Festplattenkapazität 

 Zugriff jedes Rechners, auf dem die Software 
installiert ist, auf die Datenbanken.  

 Damit z.B. Reporte angezeigt werden können. 

 Netzwerkzugriff auf alle Roboter 



R-QM im Netzwerk 

Server mit Datenbank 

Station 2 

Station 1 

Programmierer 

FGL Büro 

TCPIP  
Netzwerk 



R-QM Ausblick 

• Integrierung weiterer Roboter 

• Fanuc 

• Motoman 

• Dürr 

• Voraussetzung: 

• Fernsteuerung der Herstellersoftware möglich 



Ende der Präsentation 

• Haben Sie noch Fragen? 

‚www.r-qm.com‘ 

info@r-qm.com 


